
INS

舜系列是专门为AUV和ROV设

计的一体化导航系统，在高性能光纤

陀螺惯性导航能力的基础上，可集成

一个完美组合的OEM版相控阵多普

勒计程仪（DVL）。

系统由光纤惯导（DVL选配）、系统由光纤惯导（DVL选配）、

导航解算单元、水面GPS/BDS等组

成。水面导航时使用光纤惯导与

GPS/BDS系统组合，水下导航时使

用光纤惯导与DVL组合。导航解算单

元主要用于DVL与GPS/BDS数据融

合、电源管理、导航数据封装处理转

发等。发等。

具有内置的 INS/DVL 自动标定

功能，执行基于位置或速度的校准非

常方便，可以节省昂贵的海上试验费

用，同时，能获得最佳的精度。

对准只需10分钟，缩少作业等

待时间，提供更多的操作时间，并且

系统具有许多备用选项，高度灵活，

适合安装在各种AUV和ROV上。

—— 舜系列
新一代海底导航系统

海底全自主光纤
惯性导航系统

0.02°secLAT的航向精度（出具第三方计量检测报告）

重量轻，高质量的1000/6000米外壳

可集成高精度多普勒计程仪

深度范围可选择：600kHz(最大150m)，300kHz（最大  500m）

内置INS/DVL校准功能,以达到最佳精度

可组合外信息:GPS/USBL/LBL

基于三轴一体化高精度光纤陀螺技术基于三轴一体化高精度光纤陀螺技术

能够同时接收外部深度传感器，以提供更好的灵活性

易于使用的用户接口程序界面

低功耗

安装方便
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舜系列
产品特点



舜系列
技术规格
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* 如有更改，恕不另行通知。
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